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23.12.2018 ŞÖHA MESLEKİ ve TEKNİK
ANADOLU LİSESİ

MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG)
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ASENKRON MOTORUN KESİK ÇALIŞTIRILMASI (JOG ÇALIŞTIRMA)

STOP

Start

TERMİK (A,A)

KUMANDA SİGORTASI

KONTAKTÖR

KUMANDA İÇİN 0,75 mm2 NYAF İLETKEN

GÜÇ DEVRESİ İÇİN 1,5 mm2 NYAF İLETKEN KULLANILAÇAKTIR.
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	/MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG)

	Device tree
	Without structure identifier
	Without structure identifier
	Without DT
	Multi-line
	2    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).2
	3    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).2
	4    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).2
	5    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).2


	F
	-F1
	Multi-line
	1;2    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).3


	-F2
	Multi-line
	1;2;3;4;5;6    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6



	K
	-K1
	Multi-line
	A1;A2    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).3
	1;2    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6
	3;4    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6
	5;6    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).7



	M
	-M1
	Multi-line
	U1;V1;W1;PE    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6



	Q
	-Q1
	Multi-line
	1;2;3;4;5;6    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6
	95;96    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).3



	S
	-S1
	Multi-line
	11;12    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).3


	-S2
	Multi-line
	13;14    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).3



	X
	-X1
	Multi-line
	1    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).2


	-X2
	Multi-line
	1    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6
	2    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).6
	3    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).7
	4    /MOTORUN KESİK ÇALIŞMASI (JOG).7
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	=+-K1:1;2
	=+-K1:3;4
	=+-K1:5;6
	=+-M1:U1;V1;W1;PE
	=+-Q1:1;2;3;4;5;6
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